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S3 Programmation Sans capteur
Essai 1. - Se déplacer en ligne droite sur une distance donnée

Ajuster les vitesses pour aller droit & 80, 128, 200 et completer le tableau ci-dessous

[ L__l -
p fl. hy
R . Lol

Vitesse por défout : 128 /128

Vitesse Tps pour 0,5 m Trajectoire bonne ? | Tps pour 1 m Trajectoire bonne ?
Lente 80
Moyenne 128
Rapide 200
Essai 2. - Avancer, Tourner a droite, avancer, tourner a gauche, reculer
ESSAI 2 REUSSI OUI /NON
Essai 3. - Tourner a un angle donné : 90°
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ESSAI 3 REUSSI OUI /NON
S4 Programmation avec les capteurs de contact
Recherche 1. - Détection d’un obstacle puis arrét
1.1 N° des entrées N" des entrées eme [Ti.m.!:'o
Capteur Gauche - L]
N [ el rl_. - T
Capteur Droite

Recherche 1 REUSSI OUI /NON

Recherche 2. - Détection d’un obstacle et I’éviter pour continuer a avancer

Evitement cité
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Rotation

Recherche 2 REUSSI OUI /NON
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Défi 1 — détection d’un obstacle, le contourner puis continuer en suivant un chemin
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Défi1 REUSSI OUI/NON

S5 Programmation avec le capteur a ultra sons

Exercice 1. - Détection d’un obstacle puis arrét Exercice1 REUSSI OUI/ NON
Valeur a donner a B3 pour un distance donnée

Complétez le tableau Robot N° | 3¢m 20 em S0 cm

Défi 2. - Détection d’un obstacle puis le
Exercice 2. - Détection d’un obstacle puis I'éviter contourner tantét a droite et tantot a gauche

Exercice 2 REUSSI OUI / NON Défi 2 REUSSI OUI/NON
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