3éme Préparation du Minirobot
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Compléte le texte ci-dessous avec les mots_cités ci-dessus
Le et cers s sesennnnesnes est programmeée a l'aide d’un .......ciiiiceiicccinencne s etd’un
LE i necsnnnnnenenns permet le transfert du programme. Ce dernier se traduit par un langage
graphique.

Compléte les colonnes type de mouvement et action sur les effecteurs avec la

présentation du mini-robot et blockly ppour picaxe

Mouvements ? Bloc moteur

Action sur les effecteurs (moteurs)
Que se passe-t-il ?

a O @ KMRO1 Minirobot -

Les 2 moteurs tournent en

Tourner a droite -

« = ) . .
B...... et B...... sont activé
e
KMROTMINIbot ™ = | o moteur ......ocvveennnn. tournent en avant
Le moteur .......ovvvvvnnnnenn. tournent en arriére

Le MiniRobot tourne sur lui méme.

Tourner a gauche v

Le moteur tournent en avant
Le moteur tournent en arriére
et MiniRobot tourne sur lui méme.

KMRO1 Minirobot -

-~

KMRO1 Minirobat -

sont désactivé
sont désactivé

KMROD1 Minirobot+vitesse -

»

1 Avancer -

La vitesse de rotation de chaque moteur est
réglable sur une échelle de 0 a 255.




